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PALYAZATI FELHIVAS

Az Obudai Egyetem MSc és PhD hallgatéi részére

ROBOTIKAI TANULMANYUT JAPANBA, A SHIBAURA
INSTITUTE OF TECHNOLOGY EGYETEMRE

A TANULMANYUT HATTERE

Az Obudai Egyetemen az Egyetemi Kutato, Innovaciés és Szolgéltaté Kézpontban miikods Bejczy
Antal iRobottechnikai Kozpont (BARK) célja az alkalmazott, ember-kozponti robotikahoz
kapcsolodo tudoményos és muszaki eredmények 1étrehozasa, az egyetemes tudas bovitése, a meglevo
ismeretek atadasa, valamint a robotika népszeriisitése az egyetemen beliil és kiviil. A kdzpont 2013
oOta teljes jogu tagja az euRobotics AISBL eurdpai robotikai ernydszervezetnek.

A BARK kezdeményezésére az Obudai Egyetem rektora 2019 mérciusaban egyiittmiikodési
megallapodast kotott az erds robotikai tudasbazissal rendelkezé Shibaura Institute Of Technology
toki6i egyetemmel, amelynek soran a két intézmény megallapodott, hogy a hallgatoi csereprogramok,
kozos kutatési projektekben egyiitt fog miikodni jovoben.

Az Obudai Egyetem palydzatot nyert el ,, Az Obudai Egyetem komplex intézményi fejlesztései a
felsofoku oktatis mindségének és hozzdaférhetdségének egyiittes javitisa érdekében” cimmel, az
Eurdpai Unio tamogatasaval, az Eurdpai Szocialis Alap tarsfinanszirozdasaval megvalosulo EFOP-
3.4.3-16-2016-00023 projekt keretében, a pdlydzat keretében az egyetem nemzetkoziesitési
kapacitasainak bovitésére is sor keriil.

Az OE és SIT egyiittmiikodési programjanak részeként keriil sor az OE hallgatoinak szervezett japan
tanulmanyutra, amely az EFOP 3.4.3-16-2016-00023 projekt és a SIT tdmogatasaval valosul meg.

CELKITUZES

Az EFOP-3.4.3-16-2016-00023 palyazat A3 Nemzetkoziesitési alprojektjének keretein beliil
meghirdetett palyazat célja, hogy tehetséges €s ambiciozus, robotika irant érdekl6do vagy ezen a
teriileten mar kutatasi munkat folytatdé hallgatok részére lehetdséget biztositson a japan egyetemi
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miihelykultira megismerésére az Obudai Egyetem kiilfoldi partnerintézményében, a Shibaura
Institute of Technology (SIT) Egyetemen.

OBUDAI EGYETEM
OBUDA UNIVERSITY

A tanulmanyut f6 célja a japan egyetemmel folytatott egyiittmiikodésben egy robotikai miniprojekt
végrehajtasa (8 munkanap), amelynek céljait a SIT kutatdi hatarozzak meg.

A tanulmanytton részt vevd hallgatokat az Obudai Egyetem Egyetemi Kutatd, Innovacids és
Szolgéltatdo Kozpont, Bejczy Antal iRobottechnikai Koézpont (EKIK BARK) munkatérsai
mentoraljak az ut soran €s a robotikai szakértok részt vesznek a projektmunka koordinalasaban is.

A tanulményuton a mithelymunka mellett a kovetkez6 programokon is részt vesznek a tanulmanyut
résztvevoi:

e Szakmai latogatas egy robottechnikédhoz kapcsolodo vallalatnal
e Szakmai latogatas tovabbi japan egyetemeken (pl. Tokyo Metropolitan University, Tohoku
University)

PALYAZATI FELTETELEK

A pélyazaton az Obudai Egyetemmel hallgatéi jogviszonyban allé mester- vagy doktori képzésben
tanulmanyokat folytato, a 2019/2020-as tanévben aktiv_hallgatoi jogviszonnyal rendelkezo
hallgaték palyazhatnak, akik tanulmanyukat MTMI (matematika, természettudomany, miszaki,
informatika) képzési teriileten folytatjak.

Az dsztondijra egyénileg lehet palyazni.

A robotikai tanulmanyut idépontja varhatoan: 2019 november masodik fele (repiildjegy
foglalastdl fiiggden valtozhat az idépont)

A tanulmanyut idétartama: 2 hét (8 munkanap)

A NYERTES PALYAZOK TAMOGATASA

Az Obudai Egyetem EFOP-3.4.3-16-2016-00023 palyazat keretében a nyertes palyazok részére
finanszirozza az utazas, szallas, utazas id6tartamara a biztositas teljes koltségét a tanulmanytra.

A Shibaura Institute Of Technology az Obudai Egyetemmel torténé egyiittmiikodés keretében a
tanulmanytton részt vevd hallgatoknak tdmogatdst biztosit. amely biztositja a kint tartozkodas
koltségeit.
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A SIT tamogatasa a nyertes palyazo tanulményi eredménye alapjan keriil kiszadmolasra:

OBUDAI EGYETEM
OBUDA UNIVERSITY

e Hallgatok 2.3 GPA érték felett 80,000 JPY / £6 (~220.000 HUF)
e Hallgatok 2.3 GPA érték alatt 60,000 JPY / f6 (~160.000 HUF)

A PALYAZAS MODJA

A tanulmanyuton torténd részvételre a mellékelt palyazati adatlap kitoltésével lehet palyazni.

A palyazati adatlaphoz csatolandé mellékletek:

e A palyazo szakmai onéletrajza (angol nyelven), amely tartalmazza eddigi tanulmanyait,
szakmai-tudomanyos eredményeit (elnyert 6sztondijak, tanulmanyi versenyeken elért dijak-
helyezések, publikaciok, egyéb szakmai —tudomanyos teljesitmény), amennyiben van, akkor
szakmai munkatapasztalatat.

e Max. 1 oldalas meotivaciés levél (magyar vagy angolnyelven), amelyben a palyazo
bemutatja személyes motivacioit a tanulmanytton torténd részvételre. Amennyiben relevans,
akkor tanulmanyainak-kutatasi teriiletének kapcsolodésat a robotikahoz.

A palyazati csomagot 2019. szeptember 23. hétfé 23:00 kell e-mailen —benytjtani Dr. Galambos
Péter egyetemi docens, Bejczy Antal iRobottechnikai Kozpont igazgatd részére
(peter.galambos@irob.uni-obuda.hu).

A palvazati adatlapot aldirva, szkennelve kérjiik megkiildeni.

A palyazat keretében hidnypotlasra nincs mod, a benyujtott palyazat hidnytalansagaért a palyazo
felelds.

A palyazati csomag leadéasaval a palyazo vallalja, hogy részt vesz a palyazas folyamat részeként egy
személyes meghallgatason is, melyet a kovetkezd pontban ismertetiink.

AZ ERTEKELES MENETE
A benyujtott irasbeli palyazatokat az Ertékeld Bizottsag értékeli.

Az Ertékel6 Bizottsag tagjai:
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Dr. Haidegger Tamas, igazgatdé / Egyetemi Kutatd, Innovacios és Szolgaltatd Kozpont
(EKIK)

OBUDAI EGYETEM
OBUDA UNIVERSITY

Dr. Galambos Péter, igazgat6 / Bejczy Antal iRobottechnikai Kézpont (EKIK BARK)
Kuti Jozsef, tudomanyos munkatars / Bejczy Antal iRobottechnikai Kézpont (EKIK BARK)

Az Ertékeld Bizottsag 2019.09.24-én, e-mailen értesiti az eldzetes értékelés eredményérdl és jelzi a
palyazonak, amennyiben eredménye alapjan részt vehet a személyes meghallgatason.

Az Ertékelé Bizottsag a masodik forduldba jutott palyazokat 2019.09.25-én (szerda) 10.00-kor
hallgatja az Egyetemi Kutato, Innovacios és Szolgaltatd Kozpontban (Obudai Egyetem, Bécsi ut
96/b).

A KIVALASZTAS SZEMPONTJAI

A palyazaton nyertes hallgatok személyét az Ertékeld Bizottsag allapitja meg a beérkezett palyazatok
tartalma, valamint a személyes meghallgatas alapjan, a rendelkezésre allo keret figyelembe vételével.

Az eredményrdl a palyazo e-mailben 2019. 09.27-ig kap értesitést az Ertékel Bizottsag vezetdjétol,
Dr. Galambos Pétertdl.

A nyerteseknek 2019.09.30-ig nyilatkozniuk kell, hogy vallaljak a kiilfoldi utazast a projekt
keretében.

A bizottsag dontése ellen fellebbezésnek helye nincs, kivéve formai/eljarasi hiba felmeriilése esetén
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